Seria HIP ELEKTROBIM

KARTA KATALOGOWA PRODUKTU

SILOWNIK ELEKTRYCZNY HIP

Opis

HIP to liniowy sitownik elektryczny wszechstronnego zastosowania, ktéremu nie straszna wymagajaca praca. Bez
problemu poradzi sobie w zastosowaniach rolniczych, przemystowych, motoryzacyjnych jak i domowych projektach
DIY. Doskonale poradzi on sobie pracujgc na zewnatrz, jest w stanie nie$¢ znaczne obcigzenie, a co najwazniejsze nie
kosztuje majatku. Sterowanie moze byc¢ realizowane za pomocg prostego przetacznika, a takze dostosowanego
sterownika silnikéw DC.

Warianty dostepne w statej ofercie:
RN
wysuwu zasilania (bez obcigzenia) zwrotne
HIP-12-100-2000-6 100 mm 12V DC 2000 N ~6 mm/s NIE
HIP-12-200-2000-6 200 mm 12V DC 2000 N ~6 mm/s NIE
HIP-12-300-2000-6 300 mm 12v DC 2000 N ~6 mm/s NIE
HIP-12-400-2000-6 400 mm 12V DC 2000 N ~6 mm/s NIE
HIP-24-100-3000-8 100 mm 24V DC 3000 N ~8 mm/s NIE
HIP-24-200-3000-8 200 mm 24V DC 3000 N ~8 mm/s NIE
HIP-24-300-3000-8 300 mm 24V DC 3000 N ~8 mm/s NIE
HIP-24-400-3000-8 400 mm 24V DC 3000 N ~8 mm/s NIE
HIP-24-400-3000-8-HALL 400 mm 24V DC 3000 N ~8 mm/s CZUJNIK HALLA

Cechy

e Udzwig do 3000N

e Woysoka klasa szczelnosci IP67

e Prosty montaz oraz tatwa obstuga
e Wszechstronnosé zastosowan

e Przektadnia samoblokujgca

e Przektadnia hybrydowa

e Solidna budowa

e Predkosé wysuwu do 8mm/s
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Napiecie zasilania 12v DC 24V DC
Prad jatowy ~1A ~0.8A
Prad obcigzeniowy ~4.6A ~5A
Udzwig statyczny/dynamiczny (*) 2000N / 2000N 3000N / 3000N
Predkos¢ wysuwu (bez obcigzenia) (*) ~6mm/s ~8mm/s
Wysuw ttoczyska L (*) 100; 200; 300; 400 mm
Sprzezenie zwrotne (opcjonalnie) Czujnik Halla, zasilanie 5V DC, podtgczenie 4-przewodowe
Cykl pracy 10% (max. 2 min pracy ciagtej)
Temperatura pracy -30°C~+70°C
(*) dotyczy wariantéow bedacych w statej ofercie
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Wymiary podane w mm. Moga sie nieznacznie rozni¢ w zaleznosci od serii.
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WYKRESY CHARAKTERYSTYK

(charakterystyki usrednione)

Prad zasilania w funkgji obcigzenia
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Predkos¢ pracy w funkcji obcigzenia
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Przebieg sygnatu wyjsciowego czujnika Halla
(dotyczy wersji opcjonalnie wyposazonej w czujnik)

Oscylogram zdjety dla sitownika 24V DC przy zasilaniu
napieciem nominalnym, praca sitownika bez obcigzenia.

Zasilanie czujnika Halla: 5V DC

MAl 5.00v Ch2 5.00Y H 5.00m=
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WARIANTY TYLKO NA ZAMOWIENIE

Napiecie zasilania 24V DC

Udzwig statyczny/dynamiczny 2000 N
Predkosc wysuwu (bez obcigzenia) ~14 mm/s
Wysuw tfoczyska 100, 200, 300, 400 mm

Sprzezenie zwrotne (opcjonalnie) HALL - Czujnik Halla

Minimalna wielko$¢ zamoéwienia: 10 szt.

Podczas sktadania zamdwienia nalezy podac oznaczenie zamawianego sitownika wedtug ponizszego formatu:

HIP-[zasilanie]-[wysuw]-[sita]-[predkos¢]-[sprzezenie zwrotne]

Przyktady:
HIP-24-400-1000-19 (sitownik HIP; zasilanie: 24VDC; wysuw: 400mm; sita: 1000N; predkos¢: 19mm/s; sprz. zwrotne: brak)
HIP-12-300-2000-6 (sitownik HIP; zasilanie: 12VDC; wysuw: 300mm; sita: 2000N; predkos¢: 6mm/s; sprz. zwrotne: brak)

HIP-24-400-3000-8-HALL (sitownik HIP; zasilanie: 24VDC; wysuw: 400mm; sita: 3000N; predkos¢: 6mmy/s; sprz. zwrotne: czujnik Halla)
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