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1. OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

C UWAGA! Nieprzestrzeganie instrukcji moze prowadzi¢c do nieprawidtowego montazu, co grozi

uszkodzeniem urzadzenia, powaznym zagrozeniem dla zdrowia lub zycia uzytkownika.

& UWAGA! Nalezy postepowac zgodnie z niniejszg instrukcjg obstugi. Dokument ten nalezy zachowac przez

caty okres uzytkowania urzadzenia.

C UWAGA! Instalacja i serwisowanie urzadzenia powinny by¢ przeprowadzane wylacznie przez
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11.

12.

13.

14.
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wykwalifikowany i doswiadczony personel. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowaé
powainymi obrazeniami ciata, Smiercig lub zniszczeniem mienia.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszg instrukcjg oraz upewnic sie, ze
wszystkie komponenty napedu sg kompletne, zgodne ze specyfikacjg i nieuszkodzone.

Przed podtgczeniem napedu do zasilania nalezy sprawdzié, czy parametry instalacji elektrycznej (napiecie,
czestotliwos$¢, uziemienie) oraz mechaniczne (typ bramy, masa skrzydta, wywazenie) sg zgodne z wymaganiami
producenta.

W instalacji zasilajgcej naped nalezy zastosowaé odpowiednie zabezpieczenia: przeciwprzecigzeniowe,
przepieciowe (zgodnie z kategorig przepieciowa 1), oraz wytacznik réznicowopradowy (RCD) o czutosci <30 mA.
Przed przystgpieniem do montazu, konserwacji lub serwisowania napedu nalezy odfaczy¢ zasilanie i upewnic sie,
Ze urzadzenie nie znajduje sie pod napieciem.

Naped nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci ani osoby o ograniczonej sprawnosci fizycznej, sensorycznej
lub umystowej, chyba ze odbywa sie to pod nadzorem odpowiednio przeszkolonej osoby.

Nalezy zabezpieczy¢ dostep dzieci do pilota, systemu sterowania oraz obszaru roboczego bramy przemystowe;.
Naped zostat zaprojektowany do automatyzacji przemystowych segmentowych bram pionowych. Jakiekolwiek
inne zastosowanie (np. podnoszenie tadunkdw, transport ludzi) jest niedozwolone i niebezpieczne.

Nie wolno uzytkowaé napedu w przestrzeniach zagrozonych wybuchem (zgodnie z wymaganiami dyrektywy ATEX).
Podczas pracy bramy nie mogg w jej poblizu przebywac¢ osoby postronne, dzieci ani zwierzeta — istnieje ryzyko
przygniecenia lub powaznych obrazen.

Naped powinien wspotpracowac z certyfikowanymi systemami zabezpieczajgcymi, takimi jak fotokomorki, listwy
krawedziowe czy czujniki obecnosci, spetniajgcymi wymagania normy EN 12453.

Kazdorazowo po montazu, zmianach w konfiguracji lub konserwacji nalezy przeprowadzi¢ petny test systemow
bezpieczenstwa: fotokomdrek, wytacznikdw kraicowych, ustawien sity itp.

Zabrania sie samodzielnego dokonywania modyfikacji lub napraw napedu bez wczesniejszej konsultacji z
autoryzowanym serwisem producenta.

Podczas transportu i montazu nalezy zachowad ostroznos$é, chroni¢ naped przed wstrzgsami, upadkiem,
uderzeniami oraz kontaktem z cieczami. Nie nalezy instalowac urzgdzenia w poblizu Zrddet ciepta ani narazac go
na dziatanie ognia.

Instalacja bramy oraz napedu musi zapewniac fizyczne ograniczenie dostepu oséb nieupowaznionych do strefy
ruchu — np. przez zastosowanie ogrodzen, barier ochronnych oraz oznaczen ostrzegawczych.

Naped spetnia wymagania odpowiednich dyrektyw Unii Europejskiej i posiada oznaczenie CE. Warunkiem
utrzymania zgodnosci z Dyrektywg Maszynowg 2006/42/WE jest eksploatacja zgodna z niniejszg instrukcja.
Uzytkownik zobowigzany jest do regularnej kontroli technicznej oraz konserwacji napedu zgodnie z
harmonogramem i wytycznymi producenta.

Nieprzestrzeganie niniejszych zalecenn moze skutkowaé uszkodzeniem urzadzenia, uniewaznieniem gwarancji oraz
stwarzac powazne zagrozenie dla zdrowia i zycia os6b przebywajgcych w poblizu bramy.

Firma Elektrobim zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w tresci instrukcji bez wczesniejszego
powiadomienia oraz nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki niewtasciwego uzytkowania lub eksploatacji
niezgodnej z przeznaczeniem.
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2. OPIS PRODUKTU

Naped TECH-2 zostat zaprojektowany jako komplet umozliwiajgcy bardzo fatwe
zautomatyzowanie przemystowych bram segmentowych. Sposéb pracy przektadni
uniemozliwia ruch bramy przy wytgczonym urzadzeniu, dlatego przy nie ma potrzeby
uzywania dodatkowych elementéw blokujgcych brame. Sitownik posiada wbudowany
taricuchowy mechanizm recznego otwierania bramy, ktérego mozna uzyé, aby awaryjnie
otworzy¢ brame w przypadku braku napiecia zasilania.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA TECH-2
ZASILANIE NAPEDU 230 V~ 50 Hz
MOC SILNIKA 300 W
MOMENT SILY 40 Nm
MAKSYMALNA POWIERZCHNIA BRAMY 20 m?
MAKS. WYSOKOSC BRAMY 5m
PREDKOSC PRACY 24 rpm
MAKSYMALNA ILOSC OBROTOW WALU 20
SREDNICA OTWORU WALU WYJSCIOWEGO 25,4 mm
POZIOM HALASU <50 dB
TEMPERATURA PRACY =20~ +45 °C
STOPIEN OCHRONY IP54
MAKSYMALNY CZAS PRACY CIAGLE) 10 min
- 47 [ 2 .
]
L
Rys. 1
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3. MONTAZ

Montaz mechaniczny jednostki napedowej

Urzadzenie mozna montowac tylko na w petni sprawnych i solidnych bramach. Nie wolno montowac¢
& automatu na bramach, ktére zacinajg sie podczas ruchu, poruszajg sie z nadmiernym oporem lub
bramach pokrzywionych.

Skrzydto bramy musi miesci¢ sie w podanych nizej parametrach:
- wysokos¢ max. 5 m
- powierzchnia catkowita max. 20 m?

Nalezy zadbaé o prawidtowe dziatanie prowadnic i rolek prowadzacych brame. Ruch automatyzowanej bramy
nie moze by¢ zaktdcany lub uniemozliwiany przez nadmierne opory powodowane przez niesprawne elementy jej
konstrukcji.

Montaz poszczegdlnych elementéw urzadzenia przebiega wedtug schematu zamieszczonego ponizej na Rys. 2.

Rys. 2

W pierwszej kolejnosci nalezy przykrecic¢ do $ciany ptyte montazowg (2) w taki sposdb, aby watek napedu bramy
znajdowat sie na Srodku szerokosci wyciecia w ptycie (2). Otwory montazowe w ptycie (2) pozwola na regulacje
wysokosci instalacji ptyty wzgledem watka, tak aby mozna go byto fatwo ustawi¢ na srodku. Nie nalezy jeszcze
mocno dokrecaé srub mocujgcych ptyte do sciany.
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W nastepnej kolejnosci zatozy¢ na watek jedna z tulejek (1) — nie dokrecaé jeszcze srubki blokujacej. Potem
umiescic¢ klin (4) w gniezdzie, wsung¢ naped na watek napedowy rolety i zatozy¢ z drugiej strony napedu druga
tulejke (1). Naped wstepnie przykreci¢ do ptyty montazowej za pomocg czterech srub (3), nie dokrecaé srub do
konca.

Po ztozeniu wszystkiego w podanej kolejnosci i wstepnym skreceniu ,,na luzno” nalezy ustawic catosé na watku w
taki sposdb, aby nie byt on wygiety. W tym celu najpierw ostatecznie wyregulowa¢ wysokosc instalacji ptyty (2)
wzgledem watka i mocno dokreci¢ jg do $ciany. Nastepnie wyregulowac odlegtos¢ montazu jednostki napedowej
od sciany i mocno dokreci¢ jednostke napedowg do ptyty (2) za pomoca srub (3). W ostatniej kolejnosci dosungc
tulejki blokujgce (1) do jednostki napedowe;j i unieruchomic je na watku dokrecajac srubki blokujgce.

Montaz centrali sterujacej i podtgczenie do jednostki napedowe;j

Obudowe centrali mozna przymocowac do Sciany za pomocg kotkéw rozporowych. Otwory mocujgce nalezy
wykona¢ samodzielnie w tylnej czesci obudowy skrzynki sterujgcej. tby zastosowanych do montazu srub nie
moga odstawad za bardzo od tylnej $cianki obudowy, aby nie uszkodzi¢ elektroniki sterownika.

Podczas montazu skrzynki na $cianie nalezy pamietac o tym, ze:

e Wysokos$¢ montazu sterownika powinna wynosi¢ przynajmniej 1,2 m nad podtogg,

e Sterownik jest przeznaczony wytgcznie do montazu w pomieszczeniu. Nie wolno instalowaé sterownika w
miejscach narazonych na opady atmosferyczne lub w miejscach, w ktédrych moze nastgpi¢ kondensacja
wilgoci.

e Skrzynke sterujaca nalezy zainstalowac w takim miejscu, aby operator doktadnie widziat brame i jej otoczenie.

UWAGA! Skrzynka sterujgca musi by¢ zamontowana w takim miejscu, aby dostep do panelu sterujgcego
A i wyswietlacza umieszczonego na jej obudowie nie byt w zaden sposéb utrudniony. Osoba obstugujaca
urzadzenie musi mie¢ mozliwos¢ tatwego awaryjnego zatrzymania pracy napedu w kazdej chwili!

Podtaczenie jednostki napedowej do centrali sterujacej najlepiej wykonac za pomoca dostarczonego w zestawie
kabla zakonczonego z obu stron wtyczkg RJ-45, wprowadzajgc go do obudowy sterownika poprzez przepust
kablowy, ktory nalezy wkreci¢ w tylng czes¢ obudowy sterownika zainstalowang na $cianie.

Do jednostki napedowej wprowadzié¢ przewdd zasilajgcy, przewdd do lampy sygnalizacyjnej (opcjonalnie) oraz
przewdd sterujgcy z centrali (z wtyczkg RJ-45). Przewody zasilajgcy i sterujgcy wprowadzi¢ przez przepusty
kablowe, ktdre nalezy wkreci¢ w dolng cze$¢ obudowy sterownika jednostki napedowe;j.

Montaz fotokomadrek

Fotokomorki zwiekszajg bezpieczenstwo uzytkownikow zautomatyzowanej bramy. Nalezy je zainstalowadé w
takim miejscu, aby byty w stanie wykry¢ obiekt mogacy pojawic sie na drodze poruszajacej sie bramy. Warto
rozwazy¢ montaz dwoéch par fotokomorek przed i za bramg, aby jeszcze lepiej zabezpieczy¢ obszar wokét niej.

Nie nalezy montowa¢ odbiornika fotokomérki w mocno nastonecznionym miejscu, poniewaz storice
& uniemozliwi jego poprawng prace. Fotokomérki powinny by¢ zainstalowane min. 30 cm od ziemi.
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4. PODtACZENIE ELEKTRYCZNE

Zalecane minimalne przekroje przewodow

Podtaczenie napedu TECH-2 do zasilania i uktadéw peryferyjnych wedtug podstawowej konfiguracji systemu
nalezy wykonaé przewodami, ktérych minimalne przekroje podano ponizej:

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3x 1,5 mm?
- Fotokomorki:

- odbiornik 4 x 0,5mm?

- nadajnik 2 x 0,5mm?
- Lampa sygnalizacyjna LS-K: 2 x 0,5 mm?

& Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznos¢, aby uniknac
porazenia pragdem lub uszkodzenia automatu.

& Uwaga! Automat musi byé podtagczony do osobnego obwodu zabezpieczonego wytacznikiem
nadpradowym 10A.

Podtaczenie jednostki napedowej

Na ponizszym rysunku (Rys. 3) przedstawiono wyglad ptyty sterownika zainstalowanego w jednostce napedowe;j
razem z rozmieszczeniem ztgcz i schematem podtaczeniowym.

Lampa sygnalizacyjna

Gniazdo RJ-45 230V
do podfaczenia (z przerywaczem)

jednostki sterujacej
ENKODER

ZIELONY
BIALY

CZERWONY

(O e
-:l CIIN [ CZARNY
=
N ZOLTY - oz
Czujnik uzycia -
tancucha — | meBiESK
23] ZOLTO-ZIELONY
(o)
— —
I“u O @] O -:!/"
O O O
N L &
Zasilanie 230V AC RyS 3
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Niektére z potaczen widocznych na schemacie z Rys. 3 s3 wykonane fabrycznie. Do osoby instalujgcej nalezy
jedynie podtgczenie zasilania 230V oraz wpiecie wtyczki kabla sterujgcego do ztacza RJ-45.

Kable nalezy podtaczaé z nalezyta starannosdcig aby unikng¢ zwar¢ w uktadzie oraz porazenia pragdem
elektrycznym.

Opis ztacz jednostki sterujacej

Na ponizszym rysunku (Rys. 4) przedstawiono wyglad ptyty sterownika zainstalowanego w jednostce sterujacej
razem z rozmieszczeniem ztgcz i innych najwazniejszych elementow.
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Ponizsza tabela przedstawia opis ztgcz oraz innych istotnych elementéw na ptycie sterujace;j.

Styki zwarte: przyciski OPEN, CLOSE i STOP s3 aktywne

AdTo Styki rozwarte: przyciski OPEN i CLOSE sg nieaktywne. Przycisk STOP dziata nadal.
1 | STOP AWARYINY. Styki NC.
ESTP 9 Rozwarcie stykow 1 i 2 powoduje natychmiastowe wytaczenie zasilania modutu sterujacego i
zatrzymanie napedu.
OPN 3 | Wejécie sterujace, sygnat OTWORZ, styk NO.
CLS 4 | Wejscie sterujace, sygnat ZAMKNIJ, styk NO.
STP 5 | Wejscie sterujace, sygnat STOP, rodzaj styku okresla parametr ,S1: StopStatus” (patrz str. 14).
com 6 | Masa
0scC 7 | Wejscie sterowania krok po kroku (otwérz-stop-zamknij-stop...), styk NO.
8 | Wejscie wytacznika bezpieczenstwa, styk NC.
SAFE 9 Jesli styki s rozwarte, na wyswietlaczu pojawia sie komunikat: ,ERR1: Hand Chain!!!”.
Mozliwa bedzie tylko reczna obstuga bramy za pomocg tancucha.
Wejscie sygnatu fotokomorki i/lub listwy krawedziowe;j.
R 10 Rodzaj styku okresla parametr ,P2: INFRARED”
COM | 11 | Masa
Wejscie sterujace, sygnat alarmu pozarowego, wejscie typu NO.
Zwarcie styku do masy (styki 11 i 12 zwarte) spowoduje ustawienie bramy w stopniu otwarcia
are | 1 okreslonym wartoscig parametru P5. Na wyswietlaczu zostanie wyswietlony komunikat: ,Fire
Alarm”.
Po odwotaniu sygnatu alarmu pozarowego (styki 11 i 12 rozwarte) nastepuje powrdt do stanu
normalnej pracy.
Wejscie sterujgce, sygnat OTWARCIA DRZWI w bramie, wejscie typu NC.
WD | 13 | popski drzwi w bramie sg otwarte (styki 11 i 13 rozwarte), na wyéwietlaczu widnieje komunikat:
,ERR2: Wicked Opened”
COM | 14 | Masa 12V DC
12v ]| 15 | Wyjscie zasilania 12V DC (biegun dodatni), max 200 mA
C(0) | 16 | Stan bramy (zamkniecie), wyjscie typu NO, styki 16 i 17 zwarte, gdy brama zamknieta
CO1 | 17 | Styk wspdlny dla stykdw 16 i 18
C(C) ] 18 | Stan bramy (zamkniecie), wyjscie typu NC, styki 17 i 18 rozwarte, gdy brama zamknieta
0O(0) | 19 | Stan bramy (otwarcie), wyjscie typu NO, styki 19 i 20 zwarte, gdy brama otwarta
CO2 | 20 | Styk wspdlny dla stykéw 19 21
O(C) | 21 | Stan bramy (otwarcie), wyjscie typu NC, styki 20 i 21 rozwarte, gdy brama otwarta
Przetgcznik dostepu do menu ustawien.
Dip ON — menu ustawien dostepne
OFF — menu ustawien niedostepne
LEARN Przycisk programowania i kasowania pilotow (wiecej na str. 15)
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Podtaczenie fotokomorek

Schemat podtaczenia fotokomorek zostat przedstawiony na Rys. 5. Przed podtgczeniem nalezy zdemontowa¢é
fabryczng zworke ze ztacza IR i COM (jesli jest zatozona). Mozna uzy¢ fotokomédrek z wyjsciem typu NO lub NC,
ale nalezy odpowiednio ustawié parametr ,,P2: INFRARED”. Poprawnie zamontowane fotokomaérki nie mogg by¢
wzbudzane przez poruszajacg sie brame.

® - Do stykunr14

P = Do styku nr15

= Do styku nr 11

P Do styku nr10

Pamietac¢ o odpowiednim
& skonfigurowaniu parametru

»P2: INFRARED”

AC/DC 12-24V COM NO/NC

NADAINIK ODBIORNIK
FOTOKOMORKI FOTOKOMORKI
Rys. 5

Jeslirazem z fotokomadrkami bedzie takze podtgczana listwa krawedziowa, to musi ona miec ten sam typ wyjscia,
jak uzyte fotokomarki. Przekazniki wyjsciowe tych urzagdzen nalezy potgczy¢ ze sobg wedtug zasady:

o rownolegle —jesli uzyto fotokomarek i listwy krawedziowej z wyjsciem typu NO,
e szeregowo — jesli fotokomorki i listwa krawedziowa majg wyjscie typu NC.

Tak potgczone ze sobg wyjscia fotokomérek i listwy krawedziowej nalezy razem podtgczy¢ do centrali napedu
TECH-2 pomiedzy styki IR (10) oraz COM (11).

Podtaczenie zewnetrznych przyciskdw sterujacych

Jesdli do sterowania napedem bedg wykorzystywane zewnetrzne przyciski sterowania recznego, to nalezy je
podtaczy¢ wedtug schematu z Rys. 6.

W ten sam sposdb mozna podtaczyé wszelkie dodatkowe uktady sterujgce, np. zewnetrzne radioodbiorniki,
klawiatury szyfrowe, sterowanie z instalacji alarmowej, etc.

Wszelkie podtgczane urzadzenia bezwzglednie musza mie¢ wyjscia beznapieciowe. Podtgczenie z zewnatrz
jakiegokolwiek napiecia do wejs¢ sterujgcych moze spowodowacd uszkodzenie jednostki sterujgce;j.

ELEKTROBIM

str. 10



OTWORZ p——=0 lo

Do stykunr3

ZAMKN!) ¢——Q O

Do stykunr4

——
STOP ¢=—=0 O Do stykunr5
[ - Do styku nr 6
——

STER. KROKOWE ——0 O

|

Do styku nr7

Rys. 6

Podtaczenie zasilania 230V

& UWAGA! Podtaczajgc urzadzenie do zasilania 230V zachowaé szczegdlng ostroznosc¢! Napiecie
niebezpieczne!

W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zamontowa¢ odpowiednie zabezpieczenie
V4 : \ zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajace catkowite odtaczenie w warunkach okreslonych przez lli
kategoria przepieciowg.

& UWAGA! Wiaczenie napiecia zasilajgcego moze nastgpi¢ JEDYNIE po sprawdzeniu wszystkich
wykonanych potaczen elektrycznych i upewnieniu sie, ze sa wykonane prawidtowo, a w ukfadzie nie
ma zwar¢!

Schemat podtaczenia automatu TECH-2 do sieci zasilajgcej 230V zostat przedstawiony na Rys. 3 (str. 7).

Podtaczenie zasilania 230V nalezy wykonac z odpowiednig starannoscig, aby unikngé porazenia pragdem lub
uszkodzenia urzadzenia.

Napiecie zasilajgce wtgczy¢ w rozdzielnicy dopiero po upewnieniu sie przez osobe instalujagcg o poprawnosci
wszystkich potgczen wykonanych w uktadzie, a w szczegdlnosci:

e  zasilanie 230V w jednostce napedowej

e podfaczenie lampy sygnalizacyjnej 230V

e podfaczenie pomiedzy jednostka napedowag a jednostkg sterujaca

e podtaczenie urzadzen zabezpieczajacych (fotokomérki/listwa krawedziowa) w jednostce sterujacej
e podtaczenie dodatkowych urzadzen i/lub przyciskdw sterujgcych w jednostce sterujgcej
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5. PROGRAMOWANIE

Panel uzytkownika

Caty panel uzytkownika wraz z wyswietlaczem LCD jest dostepny na obudowie jednostki sterujacej. Opis panelu
zostat podany ponizej na Rys. 7.

| Wyswietlacz LCD

Przycisk OTWORZ .\

Kontrolka

| przycisku
OTWORZ

Kontrolka pilota @

Kontrolka
zasilania

Przycisk STOP @~ |

Kontrolka

@ przycisku
ZAMKNIJ

Przycisk ZAMKNU @~

Rys. 7

Wyswietlacz LCD wbudowany w jednostke sterujgcg na biezgco wskazuje aktualne parametry pracy napedu. W
celu oszczedzania energii, po kilku minutach bezczynnosci podswietlenie ekranu zostanie wygaszone ale
informacje na nim nadal pozostang widoczne. Ponowne wtgczenie podswietlania ekranu nastgpi po nacisnieciu
dowolnego przycisku.
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Konfiguracja funkcji sterownika

Jednostka sterujgca automatu TECH-2 posiada szereg funkcji, ktore okreslajg sposéb pracy napedu oraz jego
reakcje na stany awaryjne, mogace wystapi¢ podczas eksploatacji produktu. Procesowi ustawiania tych funkcji
trzeba poswieci¢ nalezytg uwage, poniewaz niektdre majg bardzo znaczacy wptyw na bezpieczenstwo

uzytkowania sprzetu.

Zestaw funkgji, ich znaczenie, dostepne opcje i sposdb programowania sg opisane doktadnie w ponizszej tabeli.

P1: Run time

Maksymalny czas trwania cyklu otwarcia lub zamkniecia (10 — 240 sekund)

Okresla czas, przez jaki maksymalnie bedzie wtgczony silnik napedu podczas otwierania lub
zamykania bramy. Czas ten nalezy ustawi¢ tak, aby brama zdazyta sie catkowicie zamkng¢
lub otworzy¢ podczas jednego cyklu.

P2: INFRARED

Logika wejscia IR (wejscie N.O. lub N.C.)

Umozliwia wyboér standardu styku przekaznika wyjsciowego fotokomoérki lub listwy
krawedziowej, z ktérym bedzie wspotpracowac naped TECH-2.

P3: Operation

Tryb pracy przyciskéw sterujacych (impuls/przytrzymanie)

Ustala sposdb operowania przyciskiami OTWORZ i ZAMKNIJ:
e ,OP&CL - Latching” — oba przyciski w trybie impulsu
e ,OP&CL - Inching” — oba przyciski w trybie przytrzymania
e ,CL- Inching” = ZAMKNI w trybie przytrzymania, OTWORZ w trybie impulsu
e ,OP > Inching” — OTWORZ w trybie przytrzymania, ZAMKNIJ w trybie impulsu

P4: Autoclosetime

Czas autozamykania bramy (0 — 120 sekund)

Ustala czas, po ktérym brama sie automatycznie zamknie po petnym otwarciu. Wartos¢ ,,0”
oznacza wytgczone autozamykanie.

P5: Open Hight

Stopien otwarcia bramy podczas alarmu pozarowego (0 — 100%)

Okresla w procentach stopien, w jakim otworzy sie brama po wywotaniu alarmu
pozarowego na wejsciu FIRE (styk 12).

P6: Motor Direct’

Kierunek pracy silnika (CW/CCW)

Ustawi¢ parametr tak, aby ruch bramy odpowiadat przyciskom na panelu jednostki
sterujacej. Jesli brama porusza sie na odwrét, nalezy zmieni¢ wartos¢ parametru na
przeciwny.

P7: Remote Mode

Tryb pracy pilotéw zdalnego sterowania (UWAGA! Patrz str. 15)

e ,Three-Button” — sterowanie za pomocag trzech przyciskow
e ,Single-Button” — sterowanie jednym przyciskiem

Licznik otwarc bramy

P8: Count
Sterownik zlicza ilo$¢ cykli otwarcia bramy i zapisuje w parametrze P8.
Resetowanie sterownika
Umozliwia zresetowanie ustawien sterownika do wartosci fabrycznych:
e _ NORMAL” - tryb programowania zostanie opuszczony z zapisaniem wszystkich
P9: MODE yb prog P vz zap Y

ustawionych wartosci parametréw

e ,RESET” - tryb programowania zostanie opuszczony z porzuceniem
wprowadzonych wartosci parametrow. Wszystkie parametry przyjma fabryczne
wartosci.

P4 ELEKTROBIIM
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Ustawianie parametréw sterownika:

1. Aby wywotaé menu konfiguracji ustawien sterownika nalezy w stanie czuwania wcisng¢ jednoczesdnie i
przytrzymac przyciski STOP oraz ZAMKNIJ do momentu az na wyswietlaczu pojawi sie ,,P1: Run time”.
Ustawi¢ wartoéé wyséwietlanego parametru za pomoca przyciskéw OTWORZ oraz ZAMKNIJ.

Zatwierdzi¢ ustawiong wartos¢ krétkim nacisnieciem przycisku STOP.

Na wyswietlaczu pojawi sie symbol kolejnego parametru z listy.

Kroki 2 — 4 powtarzac¢ do konca listy parametrow.

ok wbN

Po ustawieniu ostatniego parametru zatwierdzi¢ wybér nacisnieciem przycisku STOP. W zaleznosci od
wybranej wartosci (NORMAL lub RESET) sterownik zapamieta lub porzuci wprowadzone ustawienia i
przejdzie do trybu czuwania.

Regulacja potozen krancowych

Aby wyregulowac potozenia krancowe nalezy w pierwszej kolejnosci ustawi¢ poprawny kierunek pracy silnika
(parametr ,P6: Motor Direct’ ”) tak aby przy naciénieciu przycisku OTWORZ brama sie otwierata, a przy
nacisnieciu przycisku ZAMKNI brama musi sie zamykac.

Regulacja pozycji otwarcia i zamkniecia bramy:

1. Wcisnaé jednoczesnie i przytrzymaé przyciski STOP oraz OTWORZ do momentu az na wyswietlaczu
pojawi sie ,,1 - Opening”

Przyciskiem OTWORZ ustaw brame w docelowej pozycji petnego otwarcia

Zatwierdz krétkim nacisnieciem przycisku STOP. Na wyswietlaczu pojawi sie ,,2 = Closing”

Przyciskiem ZAMKNIJ ustaw brame w docelowej pozycji petnego zamkniecia

vk wnN

Zatwierdz krétkim nacisnieciem przycisku STOP. Jesli na wyswietlaczu pojawi sie komunikat
,=LMT SET OK=" to procedura przebiegta poprawnie. Jesli pojawi sie komunikat ,=LMT SET ERR=" to
nalezy powtdérzy¢ procedure.

Konfiguracja rodzaju styku przycisku STOP

Sterownik daje mozliwos¢ ustawienia rodzaju styku (NC lub NO) przycisku STOP, ktéry bedzie podtgczony do
wejscia sterujgcego STP (styk 5).

Aby ustawic rodzaj styku:

1. Wcisng¢ jednoczeénie i przytrzymaé przyciski OTWORZ, STOP oraz ZAMKNI) do momentu az na
wyswietlaczu pojawi sie ,S1: StopStatus”

2. Przyciskami OTWORZ i ZAMKNU wybraé wtasciwe ustawienie N.O. lub N.C.

3. Zatwierdzi¢ ustawienie krétkim naci$nieciem przycisku STOP.

UWAGA! Zmiana parametru ,,S1: StopStatus” odwrdci tez logike dziatania przycisku STOP na panelu
t 2 \ jednostki sterujacej!
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Piloty zdalnego sterowania

Sterownik napedu TECH-2 jest wyposazony w radioodbiornik i dzieki temu mozliwe jest sterowanie napedem nie
tylko za pomocy fizycznych przyciskéw na panelu jednostki sterujacej (lub dotaczonych dodatkowo do
sterownika), ale takze za pomocg pilotow radiowych.

Sterownik jest w stanie zapamieta¢ do 100 pilotéw. Jesli z jakich$ powoddw liczba pilotéw musi by¢ wieksza, to
do wejs¢ sterujgcych nalezy dotaczy¢ dodatkowe radio, ktére rozszerzy pamiec pilotow. Piloty nie mieszczgce sie
bezposrednio do pamieci jednostki sterujacej muszg by¢ wtedy zaprogramowane do dodatkowego
radioodbiornika.

Ponizej oméwiono procedury programowania i kasowania pilotdw dotyczgce pamieci wewnetrznej wbudowanej
w jednostke sterujgca. Nie dotyczg one ewentualnych dodatkowych radioodbiornikéw podtgczanych do wejs¢
sterujacych.

Programowanie pilotow:

Aby zaprogramowac pilot nalezy nacisng¢ krétko przycisk LEARN na ptycie gtdwnej jednostki sterujacej, zaswieci
dioda LED. Podczas swiecenia diody nacinac i przytrzymac¢ dowolny przycisk pilota. Dioda LED mrugnie trzykrotnie
i zgasnie. Pilot zostat zapamietany i jest gotowy do pracy.

Kasowanie pilotow:

Aby skasowac wszystkie piloty z pamieci sterownika nalezy nacisng¢ i przytrzymaé przycisk LEARN. Dioda LED
zaswieci sie i po chwili zgasnie. Wtedy mozna zwolni¢ przycisk LEARN. Wszystkie piloty zostaty wykasowane.

Tryb pracy pilotow:
Mozliwe jest ustalenie sposobu sterowania pilotami na dwa sposoby:

e za pomocg tylko jednego przycisku w trybie ,krok po kroku”
e za pomocg trzech przyciskow (kazdy przycisk petni inng funkcje)

Wybor trybu sterowania pilotami odbywa sie za pomocg zworki umieszczonej na radioodbiorniku (Rys. 9) ORAZ
JEDNOCZESNYM ustawieniem parametru P7 adekwatnie do ustawienia zworki na radioodbiorniku. W przypadku,
kiedy ustawienia zworki i parametru P7 nie bed3a ze sobg zgodne, sterowanie pilotem nie bedzie dziata¢.

3

1 2
Zworka na stykach: \ | /
bBd

1-2: tryb sterownia

jednym przyciskiem
(P7=Single-Button)

2 - 3: tryb sterownia

trzema przyciskami

(P7=Tree-Button) ‘ L L1 L1 ’—‘—‘—‘

Rys. 9
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6. INNE CZYNNOSCI

Awaryjne otwieranie bramy

W przypadku zaniku energii elektrycznej, mozliwa jest reczna obstuga bramy
za pomocg mechanizmu taricuchowego wbudowanego w naped (Rys. 8).

Aby otworzy¢ lub zamkng¢ brame recznie nalezy ciggnaé tancuch

zamontowany w dolnej czesci napedu. Wyswietlacz wskaze komunikat

,ERR1:Hand Chain!!l”. Reczne otwieranie i zamykanie bramy bedzie sie
odbywac powoli.

Podczas operowania taricuchem nalezy uwazac¢, aby nie byt on splgtany.
tancuch musi zwisa¢ swobodnie spod jednostki napedowej. Jesli jest za
dtugi, nalezy go skraci¢, rozginajac jedno ogniwo (cynkowane na ztoty kolor)
i odcinajac odpowiednio fragment faicucha. Nastepnie zapig¢ tancuch w
catosé¢, z powrotem zaginajgc ogniwo. RyS 8

Q UWAGA! Nie wolno ciggnac za tancuch podczas pracy silnika napedu, gdy brama automatycznie sie
otwiera lub zamyka! Grozi to powaznym uszkodzeniem ciata oraz mechanizmu napedu!

Konserwacja

Przynajmniej raz na rok:

- Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawionych parametrow

- Sprawdzi¢ stan elementdw mocujacych i tancucha jednostki napedowe;j
- Sprawdzi¢ stan prowadnic i rolek bramy

- Sprawdzi¢ okablowanie

Przynajmniej raz na miesigc:

- Sprawdzi¢ wzrokowo szczelno$¢ przektadni jednostki napedowej

Przynajmniej raz na tydzien:
- Sprawdzenie poprawnosci dziatania fotokomérek i innych urzadzen zabezpieczajacych, jesli sg zainstalowane
- Sprawdzi¢ dziatanie krancéwki otwarcia drzwi w bramie — jesli s3.

- Sprawdzi¢ dziatanie przycisku STOP AWARYJNY

Odpowiednio do potrzeb:

- czyszczenie urzadzenia

ELEKTROBIIM
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7. KOMUNIKATY STEROWNIKA

Tabela komunikatéw sterownika.

Komunikat Znaczenie i mozliwe przyczyny Rozwigzanie

1. Komunikat zniknie po puszczeniu
1. Uzyto tancucha recznego | tancucha.
otwierania awaryjnego.

ERR1:Hand Chain!!! 2. Odczeka¢, az silnik ostygnie. Jesli
2. Silnik  osiggnat za duia | konieczne jest otwarcie lub zamkniecie
temperature. bramy, nalezy robi¢ to recznie za pomocg

taricucha.

1. Otwarte drzwi w bramie.

2. Uszkodzony czujnik otwarcia 1. Zamknga¢ drzwi.
drzwi w bramie.

ERR2: Wicket Opened | 3 yszkodzony przewdd pomiedzy
czujnikiem a sterownikiem.

2. Wymieni¢ czujnik otwarcia drzwi.
3. Naprawi¢ uszkodzony przewadd.
4. Zewrzec ze sobg styki 11 13.

4. Jesli brama nie ma drzwi — brak
zworki na stykach 11 13.

1. Btad enkodera. 1. Odtaczy¢ zasilanie na okoto 10 sekund.
ERR4: Encoder Error 2. Uszkodzony enkoder. 2. Wymieni¢ enkoder.

3. Uszkodzony przewdd enkodera. 3. Naprawi¢ uszkodzony przewdd.

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest umieszczanie
tacznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktdry
zamierza pozby¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego lub elektrycznego do
punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m. in. przez sprzedawcéw hurtowych i detalicznych
tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzace dziatalno$é w zakresie odbierania odpadoéw.
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8. DEKLARACIA

Deklaracja zgodnosci
nr.51/06-2025

Zgodnosc z Dyrektywami: 2014/35/UE (LVD); 2014/30/UE (EMC); 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa

Adres: Aleja, Solidarnosc” 68/121, 00-240 Warszawa, Polska

Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa
Typ produktu: naped do bramy przemystowej

Model: TECH-2

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa oswiadcza, na wiasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt jest
zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/35/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizagji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzgtu elektrycznego przewidzianego
do stosowania w okreslonych granicach napiecia (wersja przeksztatcona).

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/30/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizadji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych si¢ do kompatybilnosci elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona).

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukoriczonych:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE z 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmieniajaca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Spetnione wymagania podstawowe: 1.1.1;1.1.2, 1.1.3; 1.2.1;1.2.6; 1.5.1;1.5.2; 1.5.5; 1.5.6; 1.5.7; 1.5.8; 1.5.10; 1.5.11
Zabrania sig uruchomienia maszyny nieukoriczonej, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma zosta¢ wbudowana nie uzyska
odpowiedniej deklaracji zgodnosci zgodne] z dyrektywa 2006/42/WE o ile taka procedura jest konieczna.

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa zobowiazuje sie do przekazania informacji dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniona prosbe od wladz krajowych.

Przy uzyciu maszyny nieukoriczonej w kraju europejskim, w ktérym jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji,
importer zobowigzany jest do dotgczenia stosownego tlumaczenia jako zatacznik do tego dokumentu.

Zastosowano Normy Techniczne:

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017 +A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021+A16:2023;
ENIEC55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021;
EN 60204-1:2018; EN IS0 12100: 2010;

Deklaracja Zgodnosci nie obejmuje wszelkich modernizacji dokonanych niezgodnie z instrukeja obstugi.

Elektrobiry
Warszawa, 12 czerwca 2025r. o bZn Sp. z 2.0. Sp. k.
entariusza

(72N
Jan Borowsk;
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