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INSTRUKCJA MONTAZU | OBStUGI

CENTRALKI 4-KANAtOWEJ RC-04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Centralka RC-04

Napiecie zasilania od 12 do 24VDC (stabilizowane)

Prad zasilania (max) 150 mA

Prad zasilania przy pracy 9mA

statycznej

Czestotliwosc 433,92MHz

Wyjscia przekaznikowe NC—-NO (10Amax)

Pamiec maksymalnie 50 pilotéw

Wymiary 74,4 mm x 54,6 mm x 27,8 mm

Zasieg do 100m (w zaleznosci od warunkéw)

Temperatura pracy -20°C~ 60°C
INSTALACIA

Wszelkich potaczen elektrycznych nalezy dokonywaé przy odtagczonym napieciu, przy zachowaniu
szczegOblnej ostroznosci. Centralke nalezy umiesci¢ w obudowie dostatecznie dobrze chronigcej uktad
przed wplywem wilgoci i stoiica. Nie nalezy umieszcza¢ urzadzenia w obudowach metalowych — spowoduje
to silne ekranowanie i drastyczny spadek zasiegu.

Podtagczenie elektryczne zasilania centralki nalezy wykonaé przewodem dwuzytowym o przekroju 0,35mm2,
wigczajgc szeregowo bezpiecznik o wartosci 100mA. Nie wolno pomyli¢ polaryzacji napiecia zasilajgcego,
gdyz grozi to natychmiastowym uszkodzeniem centralki. Podigczenia elektryczne urzadzenia sterowanego
za pomocg centralki nalezy wykona¢ przewodami miedzianymi o przekroju 0,75mm2. Zwrdci¢ szczegolng uwage
na starannos$¢ montazu, aby uniknaé przypadkowych zwar¢ i uszkodzen sprzetu.

Opis wyprowadzen centralki przedstawia Rys.1. Zasilanie elektroniki sterujgcej pracg urzgdzenia oznaczone
zostato symbolami ,+” i ,-” (dopuszczalny zakres napie¢ 12-24V DC). Wyprowadzenia przekaznikow PK1 i PK2
oznaczone zostaty symbolami: NC (wyprowadzenie styku normalnie zamknietego), NO (wyprowadzenie styku
normalnie otwartego) i COM (wyprowadzenie styku wspdlnego). Przyktadowe podtgczenie centralki sterujgcej
pracg silnika pragdu statego (np. sitownika elektrycznego) przedstawia Rys.2.
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PROGRAMOWANIE PILOTA

Nacisngc¢ krétko przycisk w centralce (zaswieci sie dioda LED), nastepnie nacisng¢ odpowiedni przycisk w
pilocie zaleznie od wybranego trybu pracy. Centralka moze pracowaé¢ w jednym z 3 trybéw pracy:
e zmiana stanu (najczestsze zastosowanie: zdalne wigczniki),
e bistabilny (najczestsze zastosowanie: sterowanie silnikiem pradu statego),
e monostabilny (najczestsze zastosowanie: wyzwalanie impulsem urzgdzen elektrycznych, sterowanie
silnikiem pradu statego, sterowanie elektrozamkiem. Uwaga! Po puszczeniu przycisku przekaznik
bedzie wtaczony jeszcze przez 5 — 10 sekund).

W przypadku pilotéw PS-02 tryb pracy urzgdzenia zostanie ustawiony
podczas procedury programowania po nacisnieciu przycisku w
pilocie: 1 (zmiana stanu), 2 (bistabilny), 3 (monostabilny).

Podczas normalnej pracy urzgdzenia gorne przyciski pilota stuzg do
przetgczania przekaznikow: 1 (przekaznik K1), 2 (przekaznik K3),
3 (przekaznik K4), 4 (przekaznik K2).

Kasowanie pamieci pilotdw w centralce odbywa sie poprzez diugie,
okoto 5sek. przytrzymanie przycisku w centralce (dioda LED zamruga
okoto 10x po czym zgasnie).

W przypadku niezadowalajacego zasiegu nalezy rozprostowac
zwinietg antenke i umiesci¢ odbiornik mozliwie jak najwyzej nad
gruntem oraz z dala od duzych metalowych przedmiotow.

KONSERWACIA

W przypadku roztadowania baterii w pilocie nalezy ja wymienié. Nalezy stosowac tylko baterie o parametrach
jak dotgczone do pilota. Nie wolno zmieni¢ polaryzacji baterii w pilocie zdalnego sterowania.
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PRZYCISK PROGRAMOWANIA

RYS. 1 Opis wyprowadzen RYS. 2 Przyktadowe podtaczenie
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