ELEKTROBIM

KSE1200

NAPED DO BRAM PRZESUWNYCH

INSTRUKCJA OBStUGI | MONTAZU




SPIS TRESCI

1) OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

2)
3)

4)

5)

6)

7)
8)
9)

OPIS PRODUKTU

MONTAZ

a) INSTLACJA ELEKTRYCZNA

b) MONTAZ MECHANICZNY AUTOMATU

c) MONTAZ LISTWY ZEBATEJ

d) MONTAZ | REGULACJA WYtACZNIKOW KRANCOWYCH
e) KIERUNEK OTWIERANIA | ZAMYKANIA BRAMY

f) MONTAZ LAMPY SYGNALIZACYJNEJ ORAZ FOTOKOMOREK
POtACZENIE ELEKTRYCZNE

a) ZALECANE PRZEKROJE PRZEWODOW

b) SPOSOB POLACZENIA

c) OPIS ZtACZ | WYPROWADZEN

d) OPIS PRZYCISKOW, PRZELACZNIKOW | DIOD SYGNALIZACYJNYCH
PROGRAMOWANIE

a) CYFROWE PARAMETRY CENTRALI

b) PROGRAMOWANIE | KASOWANIE PILOTOW

c) PROGRAMOWANIE SZEROKOSCI PRZEJAZDU BRAMY
INNE CZYNNOSCI

a) KONSERWACIA

b) AWARYINE OTWIERANIE - TRYB MANUALNY
ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

NOTATKI

DEKLARACJA ZGODNOSCI

ELEKTROBIM

O © U 00 60 N O O O b W

T T T R T N e T I T N
N o A DD W WNNR RO

str. 2



n UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidtowego montazu,
co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

n UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowaé instrukcje na
czas uzywania produktu.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a
takze upewnic sie czy wszystkie dostarczone komponenty sg w stanie pozwalajagcym na ich
instalacje.

2. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych bgdZ umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy.

3. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposdéb. Kazde
nietypowe uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia oraz by¢ zrédtem
potencjalnego niebezpieczenstwa dla uzytkownikéw.

4. Nalezy zadba¢, aby w poblizu zautomatyzowanej bramy nie znajdowaty sie zwierzeta,
dzieci oraz osoby postronne.

5. Montujgcy zobowigzany jest do zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania automatyki
poprzez zabezpieczenie obszaru wokot bramy. Dotyczy to takze obszaru "z tytu" bramy.

6. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniu nalezy odcig¢ zasilanie.

7. W sieci zasilajgcej instalacji nalezy we wiasnym zakresie zadba¢ o zabezpieczenie
zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odtgczenie w warunkach
okreslonych przez lll kategorie przepieciowa.

8. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chronigc go przed zgnieceniami,
uderzeniami, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé
urzadzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawiaé go na dziatanie otwartego ognia.

9. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy czy innych
modyfikacji bez kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

10. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady
materialne.

11. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody ptyngce z nieprawidtowego
uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.
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Naped KSE1200 zaprojektowany zostat jako urzadzenie przeznaczone do poruszania bram przesuwnych. Sposob
pracy przektadni uniemozliwia ruch bramy przy wytgczonym urzadzeniu, stad nie ma potrzeby uzycia
elektrozamka. W przypadku braku napiecia automat mozna rozblokowac za pomocg dotaczonego kluczyka, co
zapewni mozliwos¢ recznego otworzenia bramy. W napedzie zostat zastosowany wysokiej klasy silnik
bezszczotkowy oraz metalowa przektadnia. Dzieki temu moze on by¢ zastosowany wszedzie tam, gdzie
wymagana jest wysoka intensywnos¢ pracy (parkingi strzezone, wjazdy na osiedla, parkingi firmowe, itd.).

SPECYFIKACJA NAPEDU KSE1200
ZASILANIE 230 V~ 50Hz
ZASILANIE SILNIKA 24V DC

MOC SILNIKA 120 W

MOMENT WYJSCIOWY >18 Nm
MAKSYMALNA MASA BRAMY 1200 kg
PREDKOSC BRAMY (M/MIN) 12 m/min

RODZAJ WYLACZNIKA KRANCOWEGO czujnik Halla + wytgczniki magnetyczne
TEMPERATURA PRACY (°C) -30-+60 °C
STOPIEN OCHRONY IP44

ZASIEG ZDALNEGO STEROWANIA max 100 m
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1. Korpus napedu
2. Zamek odblokowania
. 3. Silnik
| | 4. Hamulec

elektromagnetyczny

5. Transformator

6. Lampka LED

7. Pokrywa napedu
8. Przektadnia

9. Sterownik

10. Modut kranncowek
11. Koto zebate

Rys. 2

Funkcje podstawowe:

o Miekki start i miekki stop,

e  Funkcja automatycznego zamykania regulowana w zakresie od 1 do 99 sekund,

e  Wbudowane oswietlenie sygnalizacyjne LED

e  Zabezpieczenie przecigzeniowe w przypadku napotkania przeszkody,

e Sygnalizacja aktualnego stanu pracy automatu na wyswietlaczu,

e  Mozliwos¢ obstugi do 99 pilotow,

e  Wbudowany hamulec elektromagnetyczny, uniemozliwiajgcy sitowe otwarcie bramy

o  Mozliwosé podtaczenia zewnetrznych przyciskdow zewnetrznych oraz urzgdzen sterujacych (np.
wideodomofon, modut GSM, radioodbiornik),

e  Mozliwosé czesciowego otwierania bramy, bez koniecznosci wykonania petnego zakresu pracy,

e Reczne wysprzeglanie bramy w razie braku napiecia sieci 230V

e  Tryb nauki szerokosci przejazdu i kontrola potozenia bramy

e Przeznaczony do intensywnej pracy (nawet 800 cykli/dobe)
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3. MONTAZ

Instalacja elektryczna

Podstawowy schemat instalacji elektrycznej i zalecane przekroje przewodow sa przedstawione na Rys. 3.

Wymagane

H

Zasilanie 230VAC
Fotokomorki FK-02
Lampa LS-K

Opcjonalne =—— Przyciski sterowania

8

- Wl
Q
=2

3x 1.5mm*

4 x0.5mm*+2 x0.5mm?*

2x0.75mm’
4 x 0.50mm?*

Rys. 3

Montaz mechaniczny automatu

Urzadzenie mozna montowac tylko na w petni sprawnych bramach. Nie wolno montowac automatu na bramach,
ktore zacinaja sie podczas ruchu, poruszaja sie z nadmiernym oporem lub bramach pokrzywionych.

Automat nalezy zamontowac na uprzednio przygotowanym
solidnym fundamencie betonowym. W przypadku, kiedy
fundament nie byt wczesniej przygotowany, podczas
wykonywania go, mozna uzyé metalowej podstawy
dostarczonej razem z automatem. W takim przypadku
nalezy odgig¢ w doét wyciete w podstawie podtuzne
przettoczenia (patrz Rys. 4), a nastepnie w ptyte nalezy
wkreci¢ gwintowane szpilki. Tak przygotowang ptyte nalezy
zala¢ betonem tak, zeby szpilki wystawaty z niego na
odpowiednig wysokos$¢, umozliwiajagcg przykrecenie i
doregulowanie wysokosci automatu nad podtozem.

ELEKTROBIM

str. 6



o S Jesli fundament zostat przygotowany
RYS. 5 wczesniej, automat nalezy przykrecié
do niego za pomocy solidnych
kotkdw  rozporowych, w razie

potrzeby konieczne moze sie okazac

s uzycie dystansow odsuwajgcych
s | automat od podtoza. Jesli wysokos¢
s dofgczonej do zestawu metalowej

podstawy jest odpowiednia, to

Zoe s .

| A dystansu. W takim przypadku nalezy

N ‘ najpierw przykreci¢ podstawe do
LR ~_ fundamentu, a nastepnie do niej
\ N s ‘i dokreci¢ naped za pomocg czterech

Przygotowane wczesniej przewody

elektryczne przeprowadzi¢ przez

o $rub M8.
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przepust kablowy znajdujacy sie w

korpusie urzadzenia.

Nalezy odpowiednio ustawié

wysokosc¢ oraz odlegtos¢ napedu od bramy, a nastepnie zamocowac automat dokrecajgc Sruby mocujace. Naped
musi by¢ zamocowany na tyle stabilnie, zeby nie poruszat sie wzgledem podtoza podczas pracy.

UWAGA! W przypadku montazu napedu na podwyiszeniu (nie bezposrednio na betonowym
fundamencie) nalezy pamieta¢ dodatkowo o zabezpieczeniu (zatkaniu) przepustu kablowego, tak aby
do wnetrza urzadzenia nie przedostat sie zaden gryzon lub owady.

Montaz listwy zebatej

Przed przystapieniem do montazu listew zebatych przektadnie napedu nalezy odblokowa¢ otwierajac dzwignie
wysprzeglajgca (patrz Rys.9).

Na bramie wyznaczy¢ witasciwie punkty montazowe dla mocowania listew zebatych. Listwy zebate nalezy
zamocowac w linii prostej w jednym ciggu (bezposrednio jedna przy drugiej). Przesuwajac recznie brame
sprawdzi¢ czy odlegtosc listew zebatych od podtoza jest w miejscu ustawienia automatu jednakowa — jesli tak nie
jest, nalezy wprowadzi¢ odpowiednie korekty.

n Uwaga! Listwa zebata musi sie zazebia¢ z kotem zebatym automatu na catej swojej szerokosci.
Pomiedzy listwg zebatg a kotem zebatym powinien wystepowa¢ niewielki luz.

Uwaga! Automat nalezy umiesci¢ w takim miejscu, aby uniemozliwi¢ jego zalanie wodg lub zadba¢ o
A to, aby z miejsca montazu automatu woda byta sprawnie i natychmiast odprowadzana odpowiednim
systemem.
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Montaz i regulacja wytacznikow krancowych

Montaz mechaniczny krancowek

przedstawia schematycznie Rysunek 6. Podczas ustawiania
i regulacji wytacznikdw magnetycznych przektadnie napedu g —
nalezy wysprzegli¢, co umozliwi reczne przesuwanie bramy i
kontrole prawidtowego ustawienia magnesow wzgledem
czujnika krarncowego znajdujgcego sie w napedzie.

Magnesy muszg by¢ dokrecone do stojakéw poziomo (jak na
Rys.6). Ponadto muszg by¢ zamontowane na réznych
wysokosciach, tak aby czujnik w napedzie mdgt je rozréznié N~
— jeden magnes nalezy przykreci¢ po przesunieciu go w
uchwycie maksymalnie w gore, a drugi po przesunieciu go

maksymalnie w doéf.

magnetycznych

Rys. 6

Po umieszczeniu magnesdow w uchwytach, nalezy brame przesung¢ recznie na srodek i zasprzegli¢ naped.

Uchwyty z magnesami nalezy przesungé w poblize napedu tak, zeby znajdowat sie on pomiedzy nimi, a odlegtos¢

miedzy magnesami wynosita 1 —1,5 m.

W nastepnym kroku z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci uruchomic elektrycznie prace napedu, kontrolujgc

czy urzadzenie wytaczy sig z chwilg zblizenia sig do czujnika magnesu. Podczas cyklu otwierania wyswietlacz musi

pokazywaé symbol {JP (patrz podpunkt: Kierunek otwierania i zamykania bramy). Prawidtowe wykrycie

magnesu ograniczajgcego otwarcie, powinno zostac zasygnalizowane przez wyswietlacz symbolem

Podczas cyklu zamykania wyswietlacz musi pokazywac¢ symbol [ | , a wykrycie magnesu ograniczajacego

zamkniecie zostanie zasygnalizowane symbolem _ _

Jesli magnes minie czujnik i urzadzenie sie nie wytgczy, oznacza to, ze czujniki sg ustawione odwrotnie lub Zle

wyregulowane. W takim przypadku nalezy zamieni¢ miejscami wysokosci montazu obu magnesow i ponownie

przeprowadzi¢ probe opisang powyzej.

Kiedy naped reaguje poprawnie na magnesy kraricowe, nalezy je ustawi¢ w tych pozycjach, w ktérych brama ma

sie docelowo zatrzymywac. Po tej czynnosci nalezy przeprowadzi¢ procedure programowania szerokosci

przejazdu (patrz punkt: Programowanie szerokosci przejazdu bramy).

Kierunek otwierania i zamykania bramy

Celem ustawienia poprawnego kierunku

obrotow silnika (istotne m.in. dla
poprawnego dziatania funkcji
automatycznego zamykania i

fotokomodrek) nalezy (zgodnie z Rys. 7) -
ustawi¢ suwak nr 4 w poczwdrnym
DIP-SW na
sterownika w taki sposdb aby przy

przetaczniku ptycie

wyswietlaczu
a__ przy

otwieraniu ma widnie¢ symbol [JF.

bramy na

zamykaniu
pojawit sie symbol L L ,

ON DP

T

1234

suwak 4 - zmiana kierunku pracy silnika

Rys. 7

Y4 ELEKTROBIIM

str. 8



Montaz lampy sygnalizacyjnej oraz fotokomorek

Lampe sygnalizacyjng nalezy zamontowaé¢ mozliwe wysoko, w widocznym miejscu, aby informowata
uzytkownikéw o pracy zautomatyzowanej bramy. Podtgczenie zgodnie z Rys. 8.

Montaz fotokomdrek jest obowigzkowy. Bariera optyczna zwieksza bezpieczedstwo uzytkownikéw
zautomatyzowanej bramy. Fotokomoérki nalezy zainstalowac¢ w takim miejscu, aby mogty one wykry¢ obiekt,
ktory mogtby pojawi¢ sie na drodze poruszajacej sie bramy. Dla wigkszego bezpieczenstwa zaleca sie
zamontowanie kilku kompletdw zabezpieczen optycznych np. od strony posesji, na zewngatrz posesji, w obszarze
przesuwu otwierania bramy. Poprawnie zamontowane fotokomorki nie mogg by¢ wzbudzane przez
poruszajacy sie brame.

Fotokomorki powinny by¢ zainstalowane na wysokosci okoto 30 - 40 cm od ziemi. Podtaczenie elektryczne
zgodnie Rys. 8.

n Nie nalezy montowa¢ odbiornika fotokomoérki w miejscu eksponowanym na bezposrednie swiatto
stoneczne. Jesli nie ma innej mozliwosci montazu odbiornika niz tylko w takim miejscu, to nalezy
wykonac nad nim dodatkowa ostone, ktora zapewni cien na odbiorniku.

Zalecane przekroje przewodow

Przyktadowy sposéb poprowadzenia okablowania przedstawiono na Rys. 3.

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3 x 1,5mm?
- Fotokomorki:
- odbiornik 4 x 0,5mm?
- nadajnik 2 x 0,5mm?
- Lampa sygnalizacyjna: 2 x 0,75mm?
- Zewnetrzna anetna: kabel koncentryczny (np. typu RG58)
- Przyciski sterowania recznego(opcjonalnie): 2 x 0,5mm? (ilo$¢ zyt moze by¢ wieksza w zaleznoéci od potrzeb)

n Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowac szczegdlng ostroznosé, aby unikngé
porazenia pragdem lub uszkodzenia automatu.

A Uwaga! W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zamontowac¢ odpowiednie
zabezpieczenie zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajace catkowite odigczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategorig przepieciowg. Automat musi by¢ podtagczony do osobnego obwodu
zabezpieczonego wytgcznikiem nadpradowym 10A.

n Uwaga! Zabrania sie podtaczania lub modyfikowania potgczenia w czasie opadéw lub kiedy wystepuje
mozliwos$¢ zachlapania elektroniki woda.

Y4 ELEKTROBIIM
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Sposdb podtaczenia

n Przed podigczeniem zasilania do sterownika automatu, nalezy odtgczy¢ wytacznik nadpradowy
zabezpieczajacy linie zasilajacg automat. Wytagcznik mozna wiaczy¢ dopiero po upewnieniu sie, ze
przewody zasilajgce sg podigczone poprawnie i nie powstaty nigdzie zadne zwarcia.

Zasilanie 230V AC nalezy podtaczy¢ do kostki znajdujacej sie na wierzchotku napedu pomiedzy wbudowanym
oswietleniem LED, a sterownikiem (patrz Rys. 8)

Na ponizszym schemacie (Rys. 8) przedstawiono podstawowe potgczenia, ktére nie sg wykonane fabrycznie. Nie
wszystkie widoczne nizej potfaczenia sg konieczne do wiasciwego funkcjonowania napedu w podstawowej
konfiguracji, ale fotokomdrki muszg BEZWZGLEDNIE zosta¢ podtgczone, poniewaz jest to kwestia bezpieczenstwa
0s6b i mienia mogacych sie znalezé w poblizu bramy podczas pracy napedu.
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[;] g g [;I D '.—--.; ][' i D“;E' AMIDA
1 - 1./ ;‘ LAMPA
i [} e SYGNALZACYINA
YGB LOCK oV L 24y | 24V AC

Uwaga! Przewody podtaczone do ptyty gtdwnej muszg od razu po wyjsciu ze styku wtyczki opadaé¢ w
dot. W przeciwnym wypadku skraplajaca sie na nich wilgo¢ bedzie sptywa¢ w kierunku ztjcza,
powodujac uszkodzenie sterownika.
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Opis zfgcz i wyprowadzen

Y

G Wyjscie sterowania silnika 24V (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNIE)

B

LOCK Wyjscie sterowania hamulcem elektromagnetycznym (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNIE)
IZJ:IIV Wejscie zasilania 24V AC z transformatora sieciowego (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNIE)
LIGHT Ztacze dla zewnetrznej lampy sygnalizacyjnej. Wyjscie przekaznikowe, prad max 5A.

gl_' Wejscie wytacznikéw kraricowych (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNIE)

PT Wejscie listwy krawedziowej — sygnat typu NO

IR Wejscie fotokomorki — sygnat typu NC

OPN Wejécie sterujace, funkcja OTWORZ, sygnat typu NO

STP Wejscie sterujace, funkcja STOP, sygnat typu NO

CLS Wejscie sterujace, funkcja ZAMKNIJ, sygnat typu NO

LOOP Wejscie sterujgce, funkcja ZAMYKANIE PO PRZEJECHANIU PRZEZ BRAME, sygnat typu NO

V+ Wyjscie zasilania +12V DC

GND Wspdlna masa dla stykow: OL, CL, PT, IR, OPN, STP, CLS, LOOP, V+ (na listwie sg dostepne 3 styki GND)

Opis przyciskow, przetacznikow i diod sygnalizacyjnych

WYSWIETLACZ 2-cyfrowy wyswietlacz LED

LEARN LED Dioda LED sygnalizujgca stan pracy odbiornika radiowego i programowanie pilotéw

LEARN Przycisk programowania i kasowania pilotéw radiowych.

OPEN W trybie programowania zmiana wartosci parametréw (zwiekszanie)

sTOP Podczas ustawiania dowolnego parametru: zatwierdzanie aktualnej wartosci ustawianego parametru z
jednoczesnym opuszczeniem trybu programowania

CLOSE W trybie zmiana wartosci parametréw (zmniejszanie)
- Wigczanie trybu programowania:

SET - Przetgczanie pomiedzy ustawianymi parametrami

- Potwierdzanie wprowadzonej wartosci parametru
- Opuszczenie trybu programowania z zapisem parametrow (tylko po zatwierdzeniu wartosci parametru L3)

Suwaki 1,2 - nieaktywne
DIP-SW Suwak 3: okresla dziatanie przyciskéw pilota
Suwak 4: zmiana kierunku pracy silnika

Y4 ELEKTROBIIM
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5. PROGRAMOWANIE

Cyfrowe parametry centrali

Aby ustawi¢ wartosci parametréw pracy napedu nalezy:

uhwn e

Przytrzymac przez 3 sekundy przycisk SET — na wyswietlaczu pojawi sie Pl

Krétkimi nacisnieciami przycisku SET wybrac¢ ustawiany parametr

Ustawi¢ zagdang wartos$¢ wybranego parametru za pomoca przyciskdw OPEN i CLOSE
Zatwierdzi¢ warto$¢ parametru krétkim nacisnieciem przycisku SET

Kroki 2-4 powtarzac¢ dotad, az ustawione zostang wszystkie parametry

Przycisk SET przetgcza wszystkie parametry po kolei (wedtug ponizszej tabeli). Po dotarciu do parametru |_3,
kolejne nacisniecie przycisku SET spowoduje zapamietanie ustawien wszystkich parametréw i opuszczenie trybu
programowania. Mozna w kazdej chwili opusci¢ tryb programowania z zapamietaniem prowadzonych ustawien za
pomoca krétkiego nacisniecia przycisku STOP — nie ma koniecznosci przechodzenia przez wszystkie parametry az
do konca listy.

WARTOSC
PARAMETR |ZAKRES FUNKCIA .
DOMYSLNA
P1 20-99 |wytacznik czasowy, ustala w sekundach maksymalny czas trwania cyklu otwierania lub zamykania 80
P2 1-5  |Predkos¢ pracy silnika:
1 - najwolniej 4
5 - najszybciej
P3 1-5 | Predkosé pracy silnika w pierwszym cyklu po wtaczeniu zasilania (tryb nauki). 3
P4 0-15 |Droga wyhamowywania predkosci.
0 — najkrétsza 6
15 — najdtuzsza
P5 0-90 |Wytacznik przecigzeniowy (zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe) 20
P6 0-1 |Tryb pracy wejécia kracowek (styki OL i CL)
0 - styk NC 0
1-styk NO
P7 0-99 |Czas autozamykania bramy, warto$¢ w sekundach 0
0 — autozamykanie wytaczone
P8 0-5 |Predko$¢ wolnych obrotéw przed zatrzymaniem bramy
0 — najszybciej 1
5 —najwolniej
P9 0-1 |Funkcja zmniejszania predkosci przed zatrzymaniem bramy
0 —wytaczona 1
1-wigczona
LO-L2 - Funkcje serwisowe. NIE ZMIENIAC! -
L3 0-30 |Czas czesciowego otwierania bramy po wywotaniu funkcji furtki, warto$¢ w sekundach 10
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Programowanie i kasowanie pilotow

Programowanie pilotow

Krétko JEDEN RAZ nacisngé przycisk LEARN, dioda LEARN LED zaswieci. Podczas jej Swiecenia nalezy nacisngc i
przytrzymac w pilocie wybrany przycisk. Dioda LEARN LED zamruga i zgasnie — pierwszy przycisk zostat pomyslnie
zaprogramowany.

Krétko DWA RAZY nacisng¢ przycisk LEARN, dioda LEARN LED zamruga a nastepnie zaswieci Swiattem ciggtym.
Podczas jej Swiecenia nalezy nacisnac i przytrzymac w pilocie inny wybrany przycisk. Dioda LEARN LED zamruga
i zgadnie — drugi przycisk zostat pomyslInie zaprogramowany.

Powyzszg procedure powtorzyc¢ z kazdym pilotem po kolei.
Funkcje obu przyciskow bedg zalezne od ustawienia suwaka nr 3 w poczwérnym przetaczniku DIP-SW:

o wiaczony: pierwszy przycisk — sterowanie cykliczne; drugi przycisk — furtka
o wylaczony: pierwszy przycisk — otwieranie; drugi przycisk - zamykanie

Kasowanie pilotow

W stanie czuwania centrali nacisng¢ i przytrzymac przycisk LEARN do momentu, az dioda LEARN LED zacznie
migac — wtedy zwolni¢ przycisk LEARN. Po mrugnieciu dioda zaswieci swiattem ciggtym i zgasnie. Piloty zostaty
wykasowane.

Programowanie szerokosci przejazdu bramy

Aby naped modgt poprawnie wigcza¢ spowolnienie przed zatrzymaniem bramy (jesli funkcja zostata poprawnie
skonfigurowana w ustawieniach napedu), konieczne jest zaprogramowanie szerokosci przejazdu bramy i potozen
krafnicowych. Taka procedura jest automatycznie wywotywana zawsze po zaniku i wtgczeniu ponownie zasilania
napedu.

Mozliwe jest takze jej reczne wywotanie za pomocg ponizszej sekwencji krokow:

1. Rozblokowac sprzegto w napedzie (patrz punkt: Awaryjne rozblokowanie — Tryb manualny), przestawic
brame na $rodek i zablokowad sprzegto.

2. Wocisnac przycisk STOP a nastepnie trzymajac go, wcisnac przycisk OPEN i przytrzymac je razem przez
minimum 3 sekundy. Wyswietlacz pokaze symbol Cr - poprzednie ustawienia szerokosci przejazdu
zostaty skasowane.

3. Krétko nacisngc przycisk OPEN — brama bedzie sie otwierac az do zadziatania kranicéwki otwarcia
Krétko nacisng¢ przycisk CLOSE — brama bedzie sie zamykaé az do zadziatania krancéwki zamkniecia.

Wyswietlacz pokaze symbol YS - szerokog¢ przejazdu zostata pomysinie zaprogramowana.

A UWAGA! Podczas wykonywania powyiszej procedury , kiedy brama jest w ruchu nie naciskaé
przycisku STOP ani nie przecig¢ promienia fotokomérek zadng przeszkoda. Jesli po zakonczeniu
powyiszej procedury wyswietlacz nie pokazat komunikatu YS, to nalezy przeprowadzic j3 jeszcze raz

—az do skutku.
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6. INNE CZYNNOSCI

Konserwacja

Na biezaco:
- Dbac o utrzymywanie catosci automatyki w czystosci, a w szczegdlnosci fotokomorek. W zime nalezy usuwacd
oblodzenie i $nieg z listew zebatych oraz z drogi przesuwanej bramy.

Przynajmniej raz na pét roku:

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania wytacznika przecigzeniowego

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania fotokomérek

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania wytacznikow kraficowych

- Sprawdzenie ustawienia listwy zebatej wzgledem kota napedowego

Awaryjne rozblokowywanie — Tryb manualny

W  przypadku zaniku energii elektrycznej lub
potrzeby regulacji bramy przy montazu, nalezy wysprzegli¢
naped tak aby nastgpita mozliwos$¢ recznego przesuniecia
skrzydta bramy.

Aby wykonac¢ tg czynno$¢ nalezy odsung¢ w prawo
zaslepke zamka, a nastepnie uzy¢ klucza rozblokowujacego

dotaczonego do zestawu (Rys. 9). Przekrecenie go zgodnie
z ruchem wskazowek zegara rozblokowuje przektadnie i
umozliwia przesuwanie bramy recznie. Przekrecenie
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara blokuje
przektadnie i uniemozliwa reczne przesuwanie bramy.
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Kody btedow

Niektdére z przyczyn nieprawidtowego dziatania napedu sterownik jest w stanie wykryé samemu za pomoca

wbudowanych procedur autodiagnostyki. W takim przypadku wyswietlacz wskaze konkretny kod btedu. W

ponizszej tabeli wyszczegdlnione sg wszystkie kody bteddw, ktdre jest w stanie wyswietli¢ sterownik.

El

Przekroczenie maksymalnego czasu trwania cyklu
otwierania/zamykania

Ustawi¢ prawidtowo parametr P1

E2

Nieprawidtowe ustawienia parametrow

Zresetowac sterownik do ustawien fabrycznych i ustawic
jeszcze raz parametry pracy

Sprawdzi¢ podtaczenie hamulca elektromagnetycznego do

E3 Zablokowany wirnik silnika

sterownika

E4 Zadziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego

parametr P5

Usunac przeszkode na drodze bramy lub wyregulowa¢

E5 Fotokomorki wykryty przeszkode w bramie

Usuna¢ przeszkode z bramy

E6 Zbyt duzy pobor pradu przez silnik

Usuna¢ przeszkode na drodze bramy lub sprawdzic silnik

E7 | Btad procesora gtéwnego

Zrestartowac sterownik lub wymieni¢ na nowy

EH Bfad czujnika Halla

Sprawdzi¢ podtaczenia czujnika Halla do sterownika lub
wymienic silnik

W przypadku wystgpienia nieprawidtowego dziatania napedu z innych przyczyn, mozna sprawdzi¢ ponizszg

tabele aby znalez¢ mozliwg przyczyne problemu i usunac jg szybko samodzielnie.

Problem

Mozliwe przyczyny

Rozwigzanie

Urzadzenie nie reaguje, na ptycie
sterownika nie $wieci sie zadna
dioda ani wyswietlacz

1. Brak zasilania 230V.

2. Przepalony bezpiecznik w
kostce zasilania 230V lub na ptycie
sterownika.

1. Podtaczyc¢ zasilanie 230V.
2. Wymienic przepalony
bezpiecznik.

Nie dziatajg wytgczniki kranncowe

1. Niepoprawnie ustawione
magnesy na listwie zebate;j.
2. Uszkodzony czujnik
wytgcznikow krancowych.

1. Poprawic ustawienie
magnesow
2. Wymieni¢ modut krancéwek.

Silnik nie prébuje ruszy¢ w
zadnym kierunku, nie mozna
wykona¢ procedury
programowania szerokosci
przejazdu

1. Nieprawidtowo wybrany rodzaj
sygnatu wytacznikéw kracowych.
2. Roztgczone przewody zasilajace
silnik.

1. Ustawié¢ parametr P6 na
wtasciwag wartosc.

2. Poprawi¢ podtaczenie
przewodow w ztgczu sterownika

Nie dziata pilot zdalnego
sterowania

1. Zuzyta bateria.
2. Pilot usuniety z pamieci
sterownika.

1. Wymienic¢ baterie w pilocie.
2. Wprogramowac pilot od nowa.

Jesli mimo wszystko nie udaje sie przywrdéci¢ poprawnej pracy napedu, nalezy skontaktowac sie z Dziatem

Pomocy Technicznej firmy Elektrobim.
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8. NOTATKI

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r.o zuzytym sprzecie elektronicznym
zabronione jest umieszczanie tacznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu
oznakowanego symbolem przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktdry zamierza pozby¢ sie
produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego Ilub
elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sgm.
in. przez sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne
jednostki organizacyjne prowadzace dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpadow.
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Deklaracja zgodnosci
nr. 29/08-2023

Zgodnosc¢ z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2014/35/UE (LVT); 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. 2 0.0, spotka komandytowa

Adres: Aleja, Solidarnoscd”™68/121, 00-240 Warszawa, Polska

Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa
Typ produktu: naped do bramy przesuwne)

Model: KSE1200

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa oéwiadcza, na whasng odpowiedzialnosc, 2e wyzej wymieniony produkt jest
zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/30/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizagji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnodd elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona).

Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/35/UE 2 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizadji
ustawodawstw panstw czlonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przewidzianego
do stosowania w okrelonych granicach naplecia (wersja przeksztatcona).

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukoniczonych:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE z 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmieniajqca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztalcenie),

Spefnione wymagania podstawowe: 1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2;1.2.3; 1.2.6; 1.3.1,1.3.2, 13.7; 1.3.8.1, 1.4.1; 1.4.2, 1.5.0;
156;158;15.9;1.511;15.13;1.6.1;1.6.3; 1.6.4; 1.7.1; 1.7.2; 1.7 4.

Zabrania sie uruchomienia maszyny nieukoniczone), kiedy maszyna koficowa, do ktdrej ma zostac wbudowana nie uzyska
odpowiedniej deklaradji zgodnosd zgodnej z dyrektywa 2006/42/WE o ile taka procedura jest konieczna.

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa zobowiazuje sie do przekazania informacji dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniong prosbe od wiadz krajowych,

Przy uzycu maszyny nieukoniczonej w kraju europejskim, w ktorym jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejsze] deklaradj,
importer zobowigzany jest do dotgczenia stosownego thumaczenia jako zatacznik do tego dokumentu.

Zastosowano Normy Techniczne:
EN 60335-2-103:2016, EN 60335-1:2012+A13:2017, EN 62233:2008, EN 55014-1:2017, EN 55014-2:2015, EN
61000-3-2:2019, EN 61000-3-3:2013

W nastepstwie posiada oznaczenie CE.

Deklaracja Zgodnasci nie obejmuge wazelkich madernizac)i dokananych niezgodnie  instrukcji obstugl

Warszawa, 1 sierpnia 20231, z glektmb“n Sp. 2 Z,o sp. k: ;

Jan Borowski
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